System automatyzacji TROVIS 5100

Regulator dla cieptownictwa TROVIS typ 5179

Zastosowanie

Pogodowa zoptymalizowana regulacja temperatury wody za-
silajqcej w instalacjach ogrzewania wodnego i przygotowanie
c.w.u. dla maksymalnie 3 obwodéw — komunikacja z nadrzed-
nym systemem sterowania.

Regulator dla cieptownictwa TROVIS 5179 stuzy do prowadze-
nia pogodowej regulaciji temperatury wody zasilajacej w insta-
lacjach grzewczych sktadajgcych sie z maks. 3 obwodéw
ogrzewania. Temperature powrotu wody sieciowej mozna
ograniczaé w zaleznosci od temperatury zewnetrzne,j. Regula-
tor umozliwia sterowanie pracq uktadu przygotowania c.w.u.
podigczonego po stronie pierwotnej lub wtérnej. Regulator
charakteryzuje sie ponadto nastepujacymi wlasciwosciami:

- parametry regulacii dobierane drogqg adaptacii

- optymalizacja temperatury w pomieszczeniu z czujnikiem
lub bez czujnika temperatury w pomieszczeniu

- adaptacja krétkoczasowa

— opdzniony pomiar temperatury zewnetrznej

— automatycznie przefqczanie miedzy trybem pracy letnim
i zimowym w zaleznoici od aktualnej daty i temperatury
zewnetrznej

— termiczna dezynfekcja zasobnika c.w.u.

- wymuszony obieg pomp

— doprowadzenie zewnetrznego sygnatu zapotrzebowania
— interfejs RS232 do komunikacji modemowej

- opcjonalnie interfejs do podigczenia magistrali licznikowej
M-Bus.

Wykonania
TROVIS 5179 (rys. 1) - regulator dla cieptownictwa wypo-
sazony w inferfejs RS232

?)};’: TROVIS'

Rys. 1 - Regulator dla cieptownictwa TROVIS 5179
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Wejscia i wyjscia (rys 2)

O uzywanych wejiciach i wyjsciach regulatora decyduje wy-
brany numer instalacji (zob. przyktady na rys. 91 10). Do po-
miaru temperatur stuzq czujniki Pt 100, Pt 1000, Ni 200,
Ni 1000 i PTC, takze w wariancie mieszanym. Regulator dys-
ponuje dla kazdego regulowanego obwodu wejsciem do
podtqczenia nadajnika zdalnego sterowania.

W celu ograniczenia mocy lub przeptywu mozna skorzysta¢

z jednej z ponizszych mozliwosci:

- do wejscia impulsowego mozna doprowadzi¢ z cieptomie-
rza sygnat proporcjonalny do przeptywu lub

- po wyposazeniu w modut magistrali licznikowej mozna

podiaczy¢ do magistrali maks. 3 cieptomierze. W wypadku
niektérych rodzajéw instalacji mozna, tgczqgce ze sobq kilka re-
gulatoréow TROVIS 5179, przekazywaé miedzy nimi najwyz-
szq warto$¢ zadang temperatury zasilania. Regulator jest wy-
posazony w trzy 3-punktowe wyjicia sygnatéw sterujacych
pracq odpowiednich zaworéw z sitownikami oraz 5 wyijs¢ bi-
narnych do sterowania pracq pomp obiegowych, pompy
tadujqcej zasobnik, pompy zasilania wymiennika i pompy cyr-
kulacyjnej. Kolejne cztery wyijscia binarne niskoprgdowe
(potprzewodnikowe) mozna wykorzystaé do sterowania pred-
koscig obrotowq pomp obiegowych. Montowany standardowo
interfejs RS 232 umoszliwia wiqczenie regulatora do nad-
rzednego systemu zdalnego sterowania i nadzoru réwniez za po-
$rednictwem modemédw. Regulator moze by¢ réwniez dofgczony
do magistrali RS 485 za posrednictwem konwertera kablowe-

go.

Obstuga (rys. 3)

Obstuga regulatora odbywa sie za pomocq przyciskéw
i przetgcznikéw na przedniej $ciance (rys. 3). Regulator moze
obstugiwaé rézne rodzaje instalacii opisane pokrétce w tabeli
zawierajqcej ich numery. Wyboru dokonuije sie wprowadzajac
numer schematu instalacji, ktéry decyduije nie tylko o rozmiesz-
czeniu wejs¢ i wyj$¢ urzadzenia, lecz takze o mozliwych do
wyboru blokach funkcyjnych i parametrach, ktére nalezy za-
da¢ osobno dla kazdego regulowanego obwodu. Symbole wy-
$wietlane na wyswietlaczu (5) pomagaijq podczas konfiguracii i
parametryzacji urzgdzenia.

Za pomocq blokéw funkeyjnych na poziomie konfiguracii okre-
$lane sq np. rodzaj wyijs¢ (wyijscie 2-punktowe, wyjicie 3-pun-
ktowe) i rézne funkcje, jok priorytet przygotowania c.w.u., ad-
aptacja, praca w trybie letim i inne. Wartosci wprowodzane
na plaszczyznie parametryzacji decydujg m.in. o nachyleniu
krzywych grzania i powrotu, o okresach wakacyjnych itp.
Niektére z blokéw funkcyjnych mozna zabezpieczyé przed do-
stepem oséb niepowotanych za pomocq kodu cyfrowego. Za
pomocq przetgcznika (1) dokonuije sie dla kazdego obwodu
regulacji wyboru trybu pracy.

Za pomocg modutu pamieci przenosnej (2) mozna skopiowa¢
wszystkie dane konfiguracyjne i parametryzacyijne z jednego
regulatora do innych.
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Rys. 2 - Wejicia i wyjscia
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Rys. 3 - Elementy obstugi regulatora TROVIS 5179
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Adaptacja krzywej grzania regulatora (rys 4 i 5)
Po podtgczeniu czujnika temperatury w pomieszczeniu regula-

tor moze dokonywaé automatycznej adaptaci krzywe| grza- tv 11°C]
nia. Przyporzadkowanie temperatury zasilania i zewnetrznej 130 &R %

NN
okreslane jest w zaleznosci od temperatury w pomieszczeniu. 120 AN NN
Warto$¢ temperatury zasilania mozna ograniczyé od dotu lub 2,2\\\\\\\\
od goéry. 0 NSO N

100 1.8 ~\\‘\\\§\\
, _ %0 112 SRR AN

Reczna nastawa krzywej grzania (rys. 4 do 6) %0 }\ Q‘\ \\\&
Krzywa grzania moze by¢ nastawiana recznie przez wprowa- ]2\\ \\\Q\\\
dzenie wartosci nachylenia (rys. 4) lub 4 dowolnych punktéw 70 T NN
zatamania charakterystyki (rys. 6) dla temperatury zasilania tv 60 2 \\\\\§§\ \
w zakresie od 20 do 120°C i dla temperatury zewnetrznej ta 50 98 I~ \\&‘k NN
w zakresie od =20 do 50°C. Dla maksymalnej i minimalne; 104 | \\\\\Q\
temperatury zasilania mozna zdefiniowaé¢ wartosci graniczne. 40 ——y
W razie potrzeby krzywq grzania mozna przesungé¢ réwnole- 30 E— .
g|e, przy czym wartoéci graniczne femperatury zasilania pozo- 20 | "
stajg niezmienione. 20 -16 -12 8 4 0 4 8 12 16 20 [°C]

Krzywa temperatury powrotu ustawiana jest analogicznie do

krzywej grzania (rys. 5) R 4K .
ys. 4 - Krzywe grzania

Optymalizacja czasu wlgczania i wyltgczania instalacii

Dla zmniejszenia zuzycia energii w budy.nka.ch wykorZ)./stywq- v te | °C

nych okresowo regulator moze samodzielnie optymalizowaé¢

czas whgczenia i wytgezenia instalacji ogrzewania. W tym celu tVmox. 90

na podstawie czasowego przebiegu temperatury w pomiesz- 80 ™

czeniu i temperatury zewnetrznej okreslana jest charakterysty- R max. 70 \</TV

ka budynku i dynamika instalacji ogrzewania. Dane te stuzq do o N

obliczenia punktéw wigczenia i wylqczenia instalacji. Optyma- 607 \ \

lizacje mozna przeprowadzi¢ z uwzglednieniem czujnika tem- £V min, 50

peratury w pomieszczeniu lub bez. Bez podfqczania czujnika 20 i

temperatury w pomieszczeniu czas przejcia z trybu zreduko- ter 30]

wanego w nominalny moze by¢ modyfikowany w zaleznosci Rmin <27 tA
; S S 20

od temperatury zewnetrznej. W okresach, kiedy instalacja nie 20 10 o 10 20 [C]

jest wykorzystywana, pracuje ona z okreslong zredukowang
wartoéciq zadang zasilania (praca w trybie zredukowanym).
W wypadku przekroczenia okreslonej wartosci temperatury
zewnetrznej instalacja ogrzewania zostaje wytgczona.

Rys. 5 - Pogodowa regulacja temperatury wody zasilajqcej
z ptynnym ograniczaniem femperatury wody powrotnej

Po podtgczeniu czujnika temperatury w pomieszczeniu w okre-
sach, kiedy obiekt nie jest wykorzystywany realizowana jest pra-

ca w frybie podtrzymania. Prowadzony jest przy tym nadzér ty [°C]
ustawianej wartosci podtrzymania temperatury w pomieszcze- | % P1
. . . . 2ale V max.

niu. W razie potrzeby ogrzewanie wigczane jest na krétki czas. ] P2

80

] Lt

70 Y
Podtqczenie elekiryczne i montaz 60 P3
W celu montazu regulatora najpierw zdemontowa¢ podstaw- 50 \
ke, a po jej zamocowaniu w zgdanym miejscu podtqczy¢ prze- ] \\
wody elektryczne — maksymalnie dwie zyty o przekroju 0,75 _— 40 AN |
mm?Z. Przewody podiqgczeniowe czujnikéw oraz przewody ste- 30 P4
rujqce i zasilajgce nalezy ukfadaé osobno. W wypadku mon- 2] A
tazu nasciennego podstawka mocowana jest za pomocq $rub 20 10 0 10 20 [°C]

do sciany. Obudowa regulatora przykrecana jest do podstawki

za pomocq 2 $rub. Rys. 6 - Charakterystyka okreslana na podstawie 4 punktow

W wypadku zabudowy tablicowej do montazu regulatora

s’ruiy spec]alny zatrzask. tv temperatura wody <oomin. minimalna
zasilajace] temperatura 1 lub tv
R temperatura wody .omax. maksymalna
powrotnej temperatura 1 lub ty

Tekst zaméwienia ta temperatura zewnefrzna  P1do P4 punkty 1 do 4

Regulator dla cieptownictwa TROVIS 5179
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Numery instalacji

Numer instalacji | Opis instalacji Uwagi

1 dwa obwody c.o., wezet wymiennikowy

9 dwa obwody c.o., wezet wymiennikowy, przygotowanie c.w.u. bez zaworu
przygotowanie c.w.u. po stronie wiérnej w systemie zasobnikowym z fadowaniem | regulacyjnego w uktadzie z priorytetem

3 trzy obwody c.o, wezet wymiennikowy trzeci obwéd ogrzewania bez zaworu

regulacyjnego

4 jeden obwéd c.o., wezet wymiennikowy,
przygotowanie c.w.u. po stronie wiérnej w systemie zasobnikowym z fadowaniem

5 dwa obwody c.o., wezet wymiennikowy, drugi obwéd ogrzewania bez zaworu
przygotowanie c.w.u. po stronie wiérnej w systemie zasobnikowym z tadowaniem | regulacyjnego

6 trzy obwody c.o., wezet bezposredni

jeden obwéd c.o., wezet wymiennikowy,
7 przygotowanie c.w.u. po stronie pierwotnej w systemie zasobnikowym
z tadowaniem

dwa obwody c.o., wezet wymiennikowy
8 przygotowanie c.w.u. po stronie pierwotnej w systemie zasobnikowym
z fadowaniem

drugi obwéd ogrzewania bez zaworu
regulacyjnego

dwa obwody c.o., wezet bezposredni
przygotowanie c.w.u. w systemie zasobnikowym z fadowaniem

Dane techniczne

Wejscia
czujnikéw temperatury
i binarne

w zaleznoici od wybranego schematu instalacii (zob. wyzej)

maks. 17 konfigurowanych wejs¢ dla czujnikéw temperatury (Pt 100, Pt 1000, Ni 200, Ni 1000 i PTC),
lub wejscia binarne (obwéd c.o0./c.w.u.)

lub wejscia analogowe

5 czujnikéw temperatury wody zasilajace;

3 czujniki femperatury w pomieszczeniu

3 czujniki temperatury zewnetrznej

3 czujniki femperatury wody powrotne;

2 czujniki femperatury wody w zasobniku

Wyiscia
sygnatu sterujgcego y

w zaleznoici od wybranego schematu instalaciji (zob. wyzej)

sygnaty 3-punktowe: obcigzenie: maks. 250 V~, 3 A
sygnaty 2-punktowe: obcigzenie: maks. 250 V~, 3 A
sygnat ciggty: O do 10 V (obcigzenie wtérne > 4,7 kQ)

binarne 5 wyjs¢ przekaznikowych do sterowania pracg pomp,

obcigzenie: maks. 250 V~, 2 A;

4 wyjscia binarne matej mocy do sterowania pracq pomp, obcigzenie: maks. 50 V-, 100 mA
Interfejsy interfejs RS 232 do pofqczenia z jednostkq nadrzedng za posrednictwem modemu,

interfejs do podfqczenia do magistrali licznikowej M-Bus
Zasilanie 230V, 48 do 62 Hz, moc 8 VA

Dop. temperatura otoczenia

0 do 40°C (sktadowanie =20 do 60°C)

Stopien ochrony

IP 40 zgodnie z IEC 529

Klasa ochrony | zgodnie z VDE 0106
Stopien zanieczyszczenia 2 zgodnie z VDE 0110
Kategoria przepigeciowa Il zgodnie z VDE 0110
Klasa wilgotnosci F zgodnie z VDE 40040

Odpornoéé na zaktécenia

zgodnie z EN 50082 czeéé 1

Emisja zaktécen

zgodnie z EN 50081 czeéé 1

Ciezar

ok. 0,6 kg
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1do3
czujnik temperatury wody powrotnej obwodu
przygotowania c.w.u.

Rys. 7 - Podfqczenie zaciskéw regulatora TROVIS 5179
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A_GND wspélna masa analogowa SF1 czujnik zatgczajqcy przygotowanie c.w.u.
AA wyijécie analogowe SF2 czujnik wylqczajacy przygotowanie c.w.u.
AE wejécie analogowe SLP pompa tadujaca zasobnik
AF1 do AF3  czujnik temperatury zewnetrznej dla obwodu P pompa zasilania wymiennika
regulacji 1 do 3 UP1 do UP3  pompy obiegowe obwodéw c.o. 1 do 3
BA1 do BA4  wyjcie binarne 1 do 4 VF1 do VF3  czujniki temperatury wody zasilajacej dla obwodéw
F_GND wspélna masa czujnikéw Tdo3
FG1 do FG3  nadajniki zdalnego sterowania dla obwodéw 1do 3 VFg czujnik temperatury wody zasilajqcej dla obwodu
GND wspélna masa pierwotnego
HZ1 do HZ3  zawory regulacyjne dla obwodéw 1 do 3 VFS czujnik temperatury wody zasilajqcej zasobnik
P wejicie zliczajqce impulsy cw.u.
MBUS magistrala licznikowa VFT czujnik temperatury wody zasilajqcej wymiennik
PK zawér regulacyjny po stronie pierwomnej ciepta
RF1 do RF3  czujniki temperatury w pomieszczeniu dla obwodéw ~— WW zawér regulacyjny dla obwodu przygotowania
regulacyjnych 1 do 3 cw.u.
RUF1 do RGF3  czujniki temperatury wody powrotnej dla obwodéw ZP pompa cyrkulacyjna

Na rysunku przedstawiono wyposazenie maksymalne. W' zaleznoéci od wybranego schematu instalacji zmianie ulega liczba
wykorzystywanych wejs¢ i wyijsé.
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Rys. 8 - Instalacja nr 4
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Rys. 9 - Instalacja nr é

VL zasilanie KL zimna woda
RL powrét 7L cyrkulacja
WWL  przewéd c.w.u. inne skroty zob. rys. 7
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Rys. 10 - Regulator TROVIS 5179
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Zmiany techniczne zastrzezone
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