
Seria 3730

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typu 3730-5
dla magistrali obiektowej FOUNDATIONTM-Fieldbus

Zastosowanie
Ustawnik pozycyjny przeznaczony do monta¿u na zaworach
regulacyjnych z si³ownikami pneumatycznymi
Skok od 3,6 do 200 mm · k¹t obrotu od 24 do 100°
Zasilane poprzez magistralê urz¹dzenie obiektowe z funkcj¹ ko -
munikacji, zgodne ze specyfikacj¹ dla FOUNDATIONTM-Fiel-
dbus, sposób przesy³ania danych zgodnie z norm¹ IEC 61158-2.
Zintegrowane bloki funkcyjne: regulator procesowy PID, wyjœcie
analogowe (AO), 2 wejœcia dyskretne (DI) i funkcja “Link Master”.

Ustawnik pozycyjny gwarantuje okreœlone przyporz¹dkowanie
po³o¿enia zaworu (wielkoœæ regulowana x) do sygna³u na-
stawczego (wartoœæ zadana w). Urz¹dzenie porównuje wartoœæ
zadan¹ przesy³an¹ cyklicznie za poœrednictwem magistrali
FOUNDATIONTM Fieldbus ze skokiem lub k¹tem obrotu zaworu
regulacyjnego i generuje jako wielkoœæ wyjœciow¹ odpowiednie
ciœnienie steruj¹ce.
Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 komunikuje siê z urz¹dzenia-
mi w instalacji, sterownikami swobodnie programowalnymi
i systemami sterowania procesem zgodnie ze specyfikacj¹ ma-
gistrali FOUNDATIONTM Fieldbus.
Zintegrowany blok funkcyjny PID umo¿liwia regulowanie wyma-
ganej wielkoœci procesowej bezpoœrednio w instalacji. Decentra-
lizacja funkcji zmniejsza obci¹¿enie nadrzêdnego systemuauto-
matyzacyjnego. Dziêki funkcji “Link Master” mo¿liwe jest two-
rzenie niezale¿nych obwodów regulacyjnych w instalacji.
Inne zalety ustawnika pozycyjnego z funkcj¹ komunikacji:
• ³atwoœæ monta¿u na popularnych si³ownikach skokowych

z przy³¹czem firmy SAMSON do monta¿u zintegrowanego
(rys. 1), na jarzmie NAMUR (rys. 2) lub na kolumnie zgodnie
z norm¹ IEC 60534-6-1 oraz na si³ownikach obrotowych
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845 (rys. 3)

• dowolne po³o¿enie monta¿owe ustawnika pozycyjnego
• obs³uga za pomoc¹ jednego przycisku poprzez wybór z listy

poleceñ tak¿e warunkach zagro¿enia wybuchem
• automatyczne uruchamianie z wykorzystaniem 4 trybów ini-

cjalizacji
• ³atwoœæ odczytywania komunikatów wyœwietlanych na wy-

œwietlaczu ciek³okrystalicznym w ka¿dym po³o¿eniu monta-
¿owym dziêki mo¿liwoœci zmiany kierunku czytania

• zintegrowane funkcje diagnostyczne programu EXPERT
(zob. karta katalogowa T 8388)

• sklasyfikowane komunikaty stanu
• mo¿liwoœæ zmiany parametrów regulacyjnych w trybie online
• mo¿liwoœæ konfiguracji za pomoc¹ komputera za poœrednic-

twem interfejsu szeregowego SSP i programu TROVIS-VIEW
• funkcja automatycznego monitorowania punktu zerowego
• dwa bloki DI do analizy binarnych sygna³ów wejœciowych
• skalibrowany przetwornik po³o¿enia skoku bez podatnej na

uszkodzenia przek³adni
• przechowywanie parametrów w pamiêci w sposób zabezpie-

czony przed ich utrat¹ z powodu zaniku napiêcia zasilaj¹cego
• mo¿liwoœæ nastawy ograniczenia ciœnienia na wyjœciu
• mo¿liwoœæ nastawy funkcji szczelnego zamykania

• wejœcie binarne dla sygna³ów sta³onapiêciowych
• certyfikat zgodnoœci z norm¹ IEC 61508/SIL

Karta zbiorcza ustawników pozycyjnych,
wyposa¿enie dodatkowe T 8350
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Rys. 3 · Ustawnik pozycyjny
typu 3730-5 · Monta¿ zgodnie
z przepisami VDI/VDE 3845

Rys. 2 · Ustawnik po-
zycyjny typu 3730-5 ·
Monta¿ zgodnie z za-
leceniami NAMUR

Rys. 1 · Ustawnik pozycyjny
typu 3730-5 · Monta¿ zinte-
growany na si³owniku pneu-
matycznym typu 3277

Rys. 4 · Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 z zewnêtrznym
czujnikiem po³o¿enia na mikrozaworze typu 3510



Wyposa¿enie dodatkowe (opcjonalnie)
– indukcyjny szczelinowy wy³¹cznik krañcowy
– integrowany zawór elektromagnetyczny
– wejœcie binarne dla zestyku bezpotencja³owego
– zewnêtrzny czujnik po³o¿enia (zob. rys. 4)
– poszerzone funkcje diagnostyczne programu EXPERT+

(zob. karta katalogowa T 8388)
– obudowa ze stali nierdzewnej

Sposób dzia³ania
Ustawnik pozycyjny montowany na zaworach regulacyjnych
z si³ownikiem pneumatycznym s³u¿y do przyporz¹dkowywania
po³o¿enia zaworu (wielkoœæ regulowana x) do sygna³u na-
stawczego (wielkoœæ zadana w). Sygna³ nastawczy z urz¹dzenia
regulacyjno-steruj¹cego jest porównywany ze skokiem lub k¹tem
obrotu zaworu regulacyjnego i przetwarzany na ciœnienie na-
stawcze (wielkoœæ wyjœciowa y) dla si³ownika pneumatycznego.
Ustawnik pozycyjny sk³ada siê z elektrycznego systemu rejestra-
cji skoku, analogowego modu³u przetwornika i/p ze wzmacnia-
czem oraz z uk³adu elektronicznego z mikroprocesorem.
W przypadku wyst¹pienia uchybu regulacji si³ownik jest napo-
wietrzany lub odpowietrzany. W razie potrzeby zmianê ciœnie-
nia nastawczego mo¿na spowolniæ za pomoc¹ dodatkowego
d³awika Q. Za pomoc¹ programu bezpoœrednio na ustawniku
ciœnienie nastawcze doprowadzane do si³ownika mo¿na ogra-
niczyæ do 1,4 bar, 2,4 bar lub 3,7 bar.
Regulator przep³ywu o sta³ej nastawie zapewnia nieprzerwany
przep³yw powietrza w kierunku na zewn¹trz, który s³u¿y do
przewietrzania wnêtrza obudowy oraz do optymalizacji wy-
dajnoœci wzmacniacza pneumatycznego. Modu³ i/p jest zasi-
lany ciœnieniem o sta³ej wartoœci przez reduktor ciœnienia, aby
unikn¹æ zale¿noœci od ciœnienia powietrza zasilaj¹cego.
Komunikacja i zasilanie ustawnika pozycyjnego odbywaj¹ siê
w sposób opisany w normie IEC 61158-2 zgodnie ze specyfi-
kacj¹ magistrali FOUNDATIONTM Fieldbus.

Ustawnik pozycyjny jest standardowo wyposa¿ony w wejœcie
binarne sygna³ów sta³onapiêciowych, poprzez które mo¿na
przesy³aæ za poœrednictwem magistrali FOUNDATIONTMField-
bus dowolne informacje o przebiegu procesu.

Obs³uga
Do obs³ugi ustawnika s³u¿y jeden przycisk. Obracanie przyci-
sku powoduje wybór parametru, natomiast jego przyciœniêcie
zmianê wartoœci. Wszystkie parametry mo¿na wyœwietlaæ
i zmieniaæ bezpoœrednio na ustawniku.
Komunikaty i informacje wyœwietlane s¹ na wyœwietlaczu
ciek³okrystalicznym, którego kierunek odczytu mo¿na zmieniæ
o 180° przyciskaj¹c przycisk.
Za pomoc¹ prze³¹cznika DIP „Air to open / Air to close“ do
ustawnika pozycyjnego przekazywana jest informacja o kie-
runku zamykania zaworu regulacyjnego. Przyporz¹dkowuje
on wartoœci „0 %“ po³o¿enie ZAMKNIJ zaworu regulacyjnego.
Za pomoc¹ przycisku INIT uruchamia siê funkcjê inicjalizacji
z zadanymi (wstêpnie) parametrami, po której zakoñczeniu
ustawnik pozycyjny rozpoczyna pracê w normalnym trybie.

Konfiguracja za pomoc¹ programu TROVIS-VIEW
Konfiguracjê mo¿na przeprowadziæ za pomoc¹ programu
TROVIS-VIEW firmy SAMSON. W tym celu ustawnik pozycyj-
ny jest wyposa¿ony w dodatkowy cyfrowy interfejs, który ³¹czy
siê z interfejsem RS 232 komputera. Za pomoc¹ programu
TROVIS-VIEW parametry ustawnika pozycyjnego dostosowy-
wane s¹ do wymagañ procesu oraz mo¿liwa jest kontrola prze-
biegu procesu w trybie online. Za poœrednictwem magistrali
FOUNDATIONTM Fieldbus zawór regulacyjny jest w³¹czany w
system sterowania procesem.
Zintegrowany w ustawniku pozycyjnym modu³ PID równie¿ mo-
¿na skonfigurowaæ za pomoc¹ programu TROVIS-VIEW. Kon-
figuracja zintegrowanych bloków funkcyjnych odbywa siê
z wykorzystaniem konfiguratora NI-FBUS lub odpowiedniego
systemu sterowania nadrzêdnego.
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11* indukcyjny wy³¹cznik krañcowy
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(wejœcie napiêciowe)
15* wejœcie binarne 2 (dla zestyku

bezpotencja³owego)
16 wyœwietlacz
17* sterowanie zaworem

elektromagnetycznym
18 rozdzia³ galwaniczny do wykrywania

sterowania prac¹ zaworu elektro-
magnetycznego

19 przetwornik cyfrowo-analogowy (DA)
20 interfejs szeregowy (SSP) (SSP)

* opcja

FOUNDATIONTM

Fieldbus
IEC 61158-2

20 interfejs
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Rys. 5 · Schemat dzia³ania ustawnika pozycyjnego typu 3730-5
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Tabela 1  ·  Dane techniczne ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 wspó³pracuj¹cego z magistral¹ FOUNDATIONTM-Fieldbus

Skok nominalny mo¿liwoœæ nastawy monta¿ zintegrowany na si³owniku typu 3277 od 3,6 do 30 mm

mzgodnie z norm¹ IEC 60534-6 (NAMUR) od 3,6 do 200 mm

monta¿ na si³ownikach obrotowych (VDI/VDE 3845) k¹t obrotu od 24° do 100°

Zakres skoku mo¿liwoœæ nastawy w zakresie zadanego skoku/obrotu · maks. mo¿liwe prze³o¿enie 1/5

Przy³¹cze magistrali obiektowej interfejs magistrali obiektowej zgodnie z norm¹ IEC 61158-2, zasilanie z magistrali
Physical Layer Class 113 (wykonanie nie Ex)

111 (wykonanie Ex)
Furz¹dzenie obiektowe zgodnie z FM 3610 entity, FISCO i FNICO

Komunikacja

Magistrala obiektowa Przesy³anie danych zgodnie ze specyfikacj¹ magistrali obiektowej FOUNDATIONTM-Fieldbus,
Communication Profile Class: 31 PS, 32 L
mo¿liwoœæ wspó³pracy sprawdzono zgodnie z wymaganiami ITK 4.6

lokalnie interfejs SSP firmy SAMSON i przejœciówka dla interfejsu szeregowego

wymagane oprogramowanie TROVIS-VIEW z modu³em bazy danych dla ustawnika pozycyjnego typu 3730-5

Dopuszczalne napiêcie robocze 9 do 32 V DC  ·  zasilanie z magistrali obiektowej
w odniesieniu do urz¹dzeñ iskrobezpiecznych obowi¹zuj¹ dodatkowo ograniczenia wynikaj¹ce
z atestu wzoru konstrukcyjnego

Maks. pr¹d roboczy 15 mA

Dodatkowy pr¹d w przypadku awarii 0 mA

Zasilanie ciœnienie zasilaj¹ce
jakoœæ powietrza

1,4 do 7 bar (20 do 105 psi)
zgpdnie z norm¹ ISO 8573-1:2001
wielkoœæ i iloœæ cz¹steczek zanieczyszczeñ: klasa 4 · zawartoœæ oleju: klasa 3 · wilgoæ i woda: klasa 3
punkt rosy przynajmniej 10 K poni¿ej najni¿szej, oczekiwanej temperatury otoczenia

Ciœnienie nastawcze (wyjœcie) 0 bar do wysokoœci ciœnienia powietrza zasilaj¹cego

Charakterystyka liniowa/sta³oprocentowa/odwrotnie sta³oprocentowa · definiowana przez u¿ytkownika (za pomoc¹
programu i funkcji komunikacyjnych) · klapa regulacyjna: liniowa/sta³oprocentowa · zawór z grzy-
bem obrotowym: liniowa/sta³oprocentowa · zawór segmentowy: liniowa/sta³oprocentowa
odchy³ka od charakterystyki£ 1 %

Histereza £ 0,3 %

Rozdzielczoœæ £ 0,1 %

Kierunek dzia³ania odwracalny

Zu¿ycie powietrza niezale¿nie od powietrza zasilaj¹cego <110 ln/h

Wydatek powietrza
w celu

napowietrzenia
si³ownika

dla Dp = 6 bar: 8,5 mn3/h  ·  dla Dp = 1,4 bar: 3,0 mn3/h  ·  K Vmax(20 °C) = 0,09

odpowietrzenia
si³ownika

dla Dp = 6 bar: 14,0 mn3/h  ·  dla Dp = 1,4 bar: 4,5 mn3/h  ·  K Vmax(20 °C) = 0,15

Dop. temperatura otoczenia –45 do +80 °C
w odniesieniu do urz¹dzeñ iskrobezpiecznych obowi¹zuj¹ dodatkowo ograniczenia wynikaj¹ce
z wzoru konstrukcyjnego

Wp³yw warunków
zewnêtrznych

temperatury £ 0,15 %/10 K

zasilania brak

drgañ £ 0,25 % do 2000 Hz i 4 g zodnie z norm¹ IEC 770

Zgodnoœæ elektromagnetyczna urz¹dzenie spe³nia wymagania norm EN 61 000-6-2, 61 000-6-3 oraz zaleceñ NAMUR NE 21

Przy³¹cza elektryczne 1 zacisk kablowy M20 x 1,5 dla zacisków od 6 do 12 mm · drugi gwintowany otwór M20 x 1,5 ·
zaciski œrubowe dla przewodów o przekroju od 0,2 do 2,5 mm²

Stopieñ ochrony IP 66 /NEMA 4X

Zastosowanie w systemach
bezpieczeñstwa zgodnych
z norm¹ IEC 61508/SIL

Prawdopodobieñstwo niezadzia³ania funkcji bezpieczeñstwa na ¿¹danie PFD < 2,8 x 10-7

dla poziomu ufnoœci 95 %.
WskaŸnik awarii w³asnych (Safe Failure Fraction - SSF) zgodnie z tabel¹ A1 zawart¹ w normie IEC
61508-2 jest wiêkszy lub równy 0,99
Ustawnik mo¿e byæ stosowany w systemach bezpieczeñstwa o tolerancji na awariê sprzêtow¹
od 1 lub 2 do SIL 4 w³¹cznie

Wejœcie binarne 1

Wejœcie 0 do 30 V DC polaryzacja dowolna · granica zniszczenia 40 V · pobór pr¹du 3,5 mA
przy napiêciu 24 V, z separacj¹ galwaniczn¹

Sygna³ sygna³ „1“ przy Ue > 5 V sygna³ „0“ przy Ue < 3 V

Materia³y

Obudowa ciœnieniowy odlew aluminium EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC-44300) zgodnie z norm¹ DIN EN 1706 ·
chromianowany i pokryty tworzywem sztucznym · wykonanie specjalne ze stali nierdzewnej 1.4581

Czêœci zewnêtrzne stal nierdzewna 1.4571 i 1.4301

Zacisk kablowy mosi¹dz, niklowany, M20 x 1,5

Ciê¿ar oko³o 1,0 kg
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Wyposa¿enie dodatkowe ustawnika pozycyjnego typu 3730-5

Wejœcie binarne 2dla zestyku bezpotencja³owego

Wejœcie prze³¹czaj¹ce R < 100W ·  obci¹¿alnoœæ zestyku 100 mA · granica zniszczenia 20 V/5,8 mA ·
z separacj¹ galwaniczn¹

Zawór elektromagnetyczny · atest zgodnie z norm¹ IEC 61508/SIL

Wejœcie 24 V DC  ·  polaryzacja dowolna · granica zniszczenia 40 V

pobór pr¹du I =
U V- 5 7

3840

,

W
(odpowiada 4,8 mA przy 24 V/114 mW)

Sygna³ “0"
bez funkcji szczelnego zamkniêcia

£ 15 V

Sygna³ “1"
z funkcj¹ szczelnego zamkniêcia

> 19 V

Trwa³oœæ u¿ytkowa > 5 x 106 prze³¹czeñ

Zastosowanie w systemach bezpiecze-
ñstwa zgodnych z norm¹ IEC 61508/SIL

odpowiednio do uk³adu pneumatycznego ustawnika pozycyjnego

Indukcyjny wy³¹cznik krañcowy

Wy³¹cznik szczelinowy typu SJ 2SN do pod³¹czenia do wzmacniacza prze³¹czaj¹cego zgodnie z norm¹ EN 60 947-5-6

Zewnêtrzny czujnik po³o¿enia

Skok jak ustawnika pozycyjnego typu 3730

Kabel 10 m  ·  elastyczny · z wtyczk¹ M12 x 1 · niepalny zgodnie z przepisami VDE 0472 · odporny na
dzia³anie olejów, smarów i czynników ch³odz¹cych oraz innych agresywnych mediów

Dopuszczalna temperatura otoczenia od –60 do +105 °C

Odpornoœæ na wstrz¹sy do 10 g w zakresie od 10 do 2000 Hz

Stopieñ ochrony IP 67

Zestawienie uzyskanych atestów Ex

Typ atestu Numer atestu Data Grupa zap³onowa / Uwagi
Europejski atest wzoru konstrukcyjnego PTB 04 ATEX 2109 25. 10. 2004 II 2 G EEx ia IIC T6

II 2 D IP 65 T 80 °C; strefa 21; typ 3730-51
Deklaracja zgodnoœci PTB 05 ATEX 2010 X 16. 02. 2005 II 3 G EEx nA/nL IIC T6; strefa 2

II 3 D IP 65 T 80 °C; strefa 22; typ 3730-58
IECEx IECEx PTB 06.0054 02. 11. 2006 Ex ia IIC T6
Atest FM 3023605 31. 10. 2005 Intrinsically Safe; Class I, II, III, Div. 1, Groups A-G;

Class I, Zone 0, AEx ia IIC T6;
Non incendive; Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D;
Class II, III, Div. 2, Groups F, G;
NEMA Type 4X; Typ 3730-53

Atest CSA 1675804 30. 01. 2006 Ex ia IIC T6; Class I, strefa 0;
Class II, Div. I, Groups E, F, G; Type 4 Enclosure
Ex nA IIC T6; Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D;
Class II, Groups E, F, G;
Type 4 Enclosure; Typ 3730-53

Atest NEPSI GYJ06173 24. 01. 2006 Ex ia IIC T6; wa¿ny do 23.01.2011; typ 3730-51
GYJ06174 24. 01. 2006 Ex nA II T6; Ex nL IIC T6; wa¿ny do 23.01.2011

Typ 3730-58
Atest GOST po z³o¿eniu zapytania
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wzmacniacz
dwukierunkowy

dŸwignia
S = 17 mm
M = 50 mm
L = 100 mm
XL = 200 mm

uchwyt manometrów lub p³ytka przy³¹czeniowa
G ¼ lub ¼ NPT

Monta¿ zgodnie
z zaleceniami NAMUR

Monta¿ zintegrowany

Wymiary w mm

p³ytka przy³¹czeniowa

p³ytka
przy³¹czeniowa
G ¼ lub ¼ NPT

Monta¿ na si³ownikach
obrotowych
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Kod artyku³u

Ustawnik pozycyjny Typ 3730- 5 x x x 0 x 0 x x 0 x 0 0 x 0 x x

z wyœwietlaczem LCD i funkcj¹ autonastawy, FOUNDATIONä Fieldbus

Ochrona Ex

nie 0

II 2 G EEx ia IIC T6 i II 2 D IP 65 T 80 °C zgodnie z ATEX 1

CSA/FM intrinsically safe / non incendive; Ex ia/Ex nA 3

II 3 G EEx nA II T6 / EEx nL IIC T6
II 3 D IP 65 T 80 °C zgodnie z ATEX 8

Wyposa¿enie dodatkowe

indukcyjny wy³¹cznik krañcowy

nie 0

1 x Typ SJ2-SN 1

zawór elektromagnetyczny

nie 0

tak, 24 V DC 4

zewnêtrzny czujnik po³o¿enia

nie 0

tak 0 0 1 0 0

wejœcie binarne

nie 0

zestyk bezpotencja³owy 0 1

Funkcje diagnostyczne

program EXPERT (wersja standardowa) 1

program EXPERT+ (poszerzone funkcje diagnostyczne) 2

Materia³ obudowy

aluminium (wykonanie standardowe) 0

stal nierdzewna 1.4581 0 1

Zastosowanie specjalne

nie 0

urz¹dzenie w wersji dla lakiernictwa 1

przy³¹cze powietrza zu¿ytego z gwintem ¼-18 NPT 0 0 0 0 2

Wykonanie specjalne

nie 0 0 0

NEPSI Ex ia 1 0 0 9

NEPSI Ex nL 8 0 1 0

IECEx 1 0 1 2



Konfiguracja sieci i ustawnika pozycyjnego
za pomoc¹ konfiguratora NI-FBUS TM
Ustawnik pozycyjny mo¿na skonfigurowaæ tak¿e pos³uguj¹c
siê do tego celu konfiguratorem NI-FBUSTM firmy National In-
struments.
Za pomoc¹ konfiguratora NI-BUSTM mo¿na zaprojektowaæ
ca³¹ sieæ magistrali obiektowej FOUNDATIONTM Fieldbus.
Konfigurator umo¿liwia tak¿e niezale¿n¹ regulacjê na obiekcie
przy u¿yciu wewnêtrznego regulatora PID zabudowanego
w ustawniku.

Pod³¹czenie elektryczne i do magistrali obiektowej
Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspó³pra-
cy z magistral¹ obiektow¹ FOUNDATIONTM Fieldbus musi byæ
pod³¹czony do segmentów magistrali spe³niaj¹cych wymaga-
nia normy IEC 61158-2. Zarówno zasilanie, jak i przesy³anie
danych odbywa siê za pomoc¹ ekranowanego przewodu dwu-
¿y³owego.

Monta¿ ustawnika pozycyjnego
Za pomoc¹ bloku przy³¹czeniowego elektropneumatyczny
ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspó³pracy
z magistral¹ FOUNDATIONTM Fieldbus mo¿na montowaæ bez-
poœrednio na si³owniku typu 3277.
W si³ownikach z po³o¿eniem bezpieczeñstwa „trzpieñ si³owni-
ka wysuwany na zewn¹trz“ i w si³ownikach typu 3277-5
(120 cm2) ciœnienie nastawcze jest doprowadzane do si³owni-
ka przez otwór wewn¹trz jarzma si³ownika. W si³ownikach
z po³o¿eniem bezpieczeñstwa “trzpieñ si³ownika wci¹gany do
wewn¹trz” i z membran¹ o powierzchni ponad 240 cm2 ciœnie-
nie nastawcze jest doprowadzane do si³ownika przez fa-
bryczn¹, zewnêtrzn¹ rurkê ³¹cz¹c¹.
Za pomoc¹ k¹townika monta¿owego urz¹dzenie mo¿na za-
montowaæ tak¿e zgodnie z norm¹ IEC 60534-6-1 (zalecenia
NAMUR). Ustawnik mo¿na zamontowaæ po dowolnej stronie
zaworu regulacyjnego.
Do zamontowania ustawnika na si³owniku obrotowym typu
3278 lub na innych si³ownikach obrotowych zgodnie z przepi-
sami VDI/VDE 3845 stosuje siê parê k¹towników uniwersal-
nych. Ruch obrotowy si³ownika jest przenoszony do ustawnika
pozycyjnego za pomoc¹ tarczy sprzêg³a. Charakterystykê za-
daje siê za pomoc¹ programu.
Si³owniki dwustronnego dzia³ania, nie wyposa¿one w sprê¿y-
ny, wymagaj¹ zastosowania wzmacniacza dwukierunkowego
dla drugiego ciœnienia nastawczego o przeciwnym kierunku
dzia³ania.

Tekst zamówienia
Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspó³pra-
cy z magistral¹ FOUNDATIONTM Fieldbus

– monta¿ zintegrowany na si³owniku typu 3277
firmy SAMSON

– monta¿ zgodnie z zaleceniami NAMUR

– monta¿ na si³owniku obrotowym

– bez manometrów / z manometrami dla ciœnienia
do maks. 6 bar

– ochrona przeciwwybuchowa (Ex)
– wy³¹cznik krañcowy
– zawór elektromagnetyczny
– wejœcie binarne dla zestyku bezpotencja³owego
– poszerzone funkcje diagnostyczne progamu EXPERT+

Zmiany techniczne zastrze¿one
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