Seria 3730

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typu 3730-5
dla magistrali obiektowej FOUNDATIONM-Fieldbus

Zastosowanie

Ustawnik pozycyjny przeznaczony do monta¢su na zaworach
regulacyjnych z si*fownikami pneumatycznymi

Skok od 3,6 do 200 mm - k't obrotu od 24 do 100°

Zasilane poprzez magistralé urzidzenie obiektowe z funkcko -
munikacji, zgodne ze specyfikacj! dla FOUNDATION-Fiet
dbus, sposéb przesy2ania danych zgodnie z norm? IEC 61158:2
Zintegrowane bloki funkcyjne: regulator procesowy PID, jegcie
analogowe (AO), 2 wejoecia dyskretne (DI) i funkcja “Link Na®&

€« B & @ &

Ustawnik pozycyjny gwarantuje okrecelone przyporzidkowien

poso¢enia zaworu (wielkooese regulowana x) do sygnadu na

stawczego (wartoceae zadana w). Urzidzenie poréwnuje wastoce
zadan! przesy3an! cyklicznie za pocerednictwem magistrali

FOUNDATIONM Fieldbus ze skokiem lub kitem obrotu zaworu

regulacyjnego i generuje jako wielkocege wyjceciow! odponied

cicenienie steruj'ce.

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 komunikuje sié z urzldzenia

mi w instalacji, sterownikami swobodnie programowalnymi

i systemami sterowania procesem zgodnie ze specyfikacj! ma

gistrali FOUNDATIONM Fieldbus.

Zintegrowany blok funkcyjny PID umog liwia regulowanie wym

ganej wielkoceci procesowej bezpocerednio w instalacji dbée:

lizacja funkcji zmniejsza obci'¢ enie nadrzédnego systenauto-
matyzacyjnego. Dziéki funkcji “Link Master” mogliwe jeswvo-
rzenie niezale¢,nych obwodow regulacyjnych w instalacji.

Inne zalety ustawnika pozycyjnego z funkcjt komunikacii:

e 3atwoceae montaisu na popularnych sidownikach skokowych
z przy®czem firmy SAMSON do montagu zintegrowanego
(rys. 1), na jarzmie NAMUR (rys. 2) lub na kolumnie zgodnie
z norm! IEC 60534-6-1 oraz na sifownikach obrotowych
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845 (rys. 3)

» dowolne po®o¢ enie monta¢owe ustawnika pozycyjnego

e obs3uga za pomoc! jednego przycisku poprzez wybor z listy
poleceii tak¢ e warunkach zagro¢ enia wybuchem

e automatyczne uruchamianie z wykorzystaniem 4 trybow ini
cjalizacji

e 3atwocese odczytywania komunikatow wycewietlanych na wy
cewietlaczu ciek3okrystalicznym w ka¢,dym po2o¢ eniu monta
¢,owym dziéki mog liwoceci zmiany kierunku czytania

e zintegrowane funkcje diagnostyczne programu EXPERT
(zob. karta katalogowa T 8388)

 sklasyfikowane komunikaty stanu

e moyg liwoceae zmiany parametréw regulacyjnych w trybie online

* moyg liwoceeae konfiguracji za pomoc! komputera za pocerednic
twem interfejsu szeregowego SSP i programu TROVIS-VIEW

 funkcja automatycznego monitorowania punktu zerowego

« dwa bloki DI do analizy binarnych sygna3éw wejceciowych

» skalibrowany przetwornik poo¢ enia skoku bez podatnej na
uszkodzenia przek3adni

e przechowywanie parametrow w pamiéci w sposob zabezpie
czony przed ich utrat! z powodu zaniku napiécia zasilaj'ce@

e mogliwoceae nastawy ograniczenia cicenienia na wyjaeciu

e mogliwoceae nastawy funkcji szczelnego zamykania

Rys. 1 - Ustawnik pozycyjny
typu 3730-5 - Monta¢, zinte
growany na sifowniku pneu
matycznym typu 3277

Rys. 2 - Ustawnik po-
zycyjny typu 3730-5 -
Monta¢, zgodnie z za-
leceniami NAMUR

Rys. 3 - Ustawnik pozycyjny
typu 3730-5 - Monta¢, zgodnie
z przepisami VDI/VDE 3845

Rys. 4 - Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 z zewnétrznym
czujnikiem po3o¢ enia na mikrozaworze typu 3510

» wejoecie binarne dla sygna3éw sta3onapiéciowych
« certyfikat zgodnoceci z norm! IEC 61508/SIL
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Wyposag enie dodatkowe (opcjonalnie)

indukcyjny szczelinowy wy3icznik kraficowy

integrowany zawor elektromagnetyczny

wejcecie binarne dla zestyku bezpotencjalowego

zewnétrzny czujnik po3o¢,enia (zob. rys. 4)

poszerzone funkcje diagnostyczne programu EXPERT+
(zob. karta katalogowa T 8388)

— obudowa ze stali nierdzewnej

Sposaéb dzialania

Ustawnik pozycyjny montowany na zaworach regulacyjnych
z si*fownikiem pneumatycznym sdu¢y do przyporztdkowywania
podo¢enia zaworu (wielkoceee regulowana X) do sygnadd na
stawczego (wielkocege zadana w). Sygna3 nastawczy z urzigizen
regulacyjno-sterujtcego jest poréwnywany ze skokiem lubteém
obrotu zaworu regulacyjnego i przetwarzany na cicenienie -na
stawcze (wielkooeae wyjceciowa y) dla sifownika pneumatazne
Ustawnik pozycyjny sk3ada sié z elektrycznego systemu sgja

cji skoku, analogowego modusu przetwornika i/p ze wzmacnia
czem oraz z uk3adu elektronicznego z mikroprocesorem.

W przypadku wystpienia uchybu regulacji si(ownik jest napo
wietrzany lub odpowietrzany. W razie potrzeby zmiané cicenie
nia nastawczego mo¢,na spowolnise za pomoc! dodatkowego
d3awika Q. Za pomoc! programu bezpocerednio na ustawniku
cicenienie nastawcze doprowadzane do si*ownika mo¢,na ogra
niczyee do 1,4 bar, 2,4 bar lub 3,7 bar.

Regulator przep3ywu o stadej nastawie zapewnia nieprzerwany
przep3yw powietrza w kierunku na zewnttrz, ktory sdusy do
przewietrzania wnétrza obudowy oraz do optymalizacji wy

dajnoceci wzmacniacza pneumatycznego. Modus i/p jest zasi

Ustawnik pozycyjny jest standardowo wyposa¢ony w wejcecie
binarne sygna30w stalonapiéciowych, poprzez ktére mo¢na
przesy3aee za pocerednictwem magistrali FOUNDATI®DNeld
bus dowolne informacje o przebiegu procesu.

Obs?3uga

Do obs?ugi ustawnika s3u¢y jeden przycisk. Obracanie przyci
sku powoduje wybo6r parametru, natomiast jego przyciceniécie
zmiané wartoceci. Wszystkie parametry mo¢na wycewietlase
i zmieniage bezpocerednio na ustawniku.

Komunikaty i informacje wycewietlane s! na wycewietlaczu
ciek3okrystalicznym, ktérego kierunek odczytu mo¢,na zmienise
0 180° przyciskaj'c przycisk.

Za pomoc? prze3tcznika DIP ,Air to open / Air to close” do
ustawnika pozycyjnego przekazywana jest informacja o kie
runku zamykania zaworu regulacyjnego. Przyporzidkowuje
on wartoceci 0 %" po3o¢,enie ZAMKNIJ zaworu regulacyjnego.
Za pomoc! przycisku INIT uruchamia sié funkcjé inicjalizacji

z zadanymi (wstépnie) parametrami, po ktdrej zakoficzeniu
ustawnik pozycyjny rozpoczyna pracé w normalnym trybie.

Konfiguracja za pomoc?! programu TROVIS-VIEW
Konfiguracjé mo¢na przeprowadzise za pomoc! programu
TROVIS-VIEW firmy SAMSON. W tym celu ustawnik pozyeyj
ny jest wyposag¢,ony w dodatkowy cyfrowy interfejs, ktory 3iczy
sié z interfejsem RS 232 komputera. Za pomoc! programu
TROVIS-VIEW parametry ustawnika pozycyjnego dostosewy
wane st do wymagarf procesu oraz mog¢ liwa jest kontrola prze
biegu procesu w trybie online. Za pocerednictwem magistrali
FOUNDATION™ Fieldbus zawoér regulacyjny jest wilczany w

lany cicenieniem o sta3ej wartoceci przez reduktor cicenienia, abySyStém sterowania procesem.

unikntee zale¢ noceci od cicenienia powietrza zasilajcego.
Komunikacja i zasilanie ustawnika pozycyjnego odbywaj! sié
w sposéb opisany w normie IEC 61158-2 zgodnie ze specyfi-
kacj! magistrali FOUNDATION™ Fieldbus.

Zintegrowany w ustawniku pozycyjnym modu3 PID réwnie¢, mo
¢ na skonfigurowage za pomoc! programu TROVIS-VIEW. Kon-
figuracja zintegrowanych blokéw funkcyjnych odbywa sié
z wykorzystaniem konfiguratora NI-FBUS lub odpowiedniego
systemu sterowania nadrzédnego.

.20 interfejs 1 y 1 zawor regulacyjny
szeregowy 16 _'__%_E' - _B_IB_ 2 przetwornik po%o¢enia
13 " vl =% 3 regulzf\tor proporcjonalno—
- B B(T/g‘ T -ré¢ niczkujicy (PD)
FOUNDATION" # LS £ S I 15 / L @ BE2 4 przetwornik analogowo-cyfrowy (AD)
Fieldbus |_ I 5 mikroprocesor
IEC 61158-2 4 5 J 19 |_ T 6 przetwornik ilp
n [ # 14 /I — < BEl 7 wzmacniacz pneumatyczny
+# I—J n 8 regulator cicenienia
| —— 9 regulator przepdywu
| — 10 d3awik przep3ywu
24V DC e 11* indukcyjny wy3lcznik kraficowy
’ \ PD 1 12* zawor elektromagnetyczny
X 3 2 11 13 modu? interfejsu zgodny
17 18 z norm! [EC 61158-2
) El R <H>G 14 wejcecie binarne 1
(wejcecie napiéciowe)
r [12 |n e 15* wejcecie binarne 2 (dla zestyku
$ $ 6 bezpot_encja3owego)
= = 9 16* WyoeretI_acz
[ I = 17* sterowanie zaworem
elektromagnetycznym
= (== 18 rozdzia® galwaniczny do wykrywania
8 RN = 4 1 sterowania pract zaworu elektro-
7 |> TS~ yL— magnetycznego
—————————— ‘ I Q 10 X 19 przetwornik cyfrowo-analogowy (DA)
® 7 [><] 20 interfejs szeregowy (SSP) (SSP)
*  opcja
Rys. 5 - Schemat dzialania ustawnika pozycyjnego typu 3730-5
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Tabela 1 - Dane techniczne ustawni

ka pozycyjnego typu 3730-5 wspd3pracujicego z magistral' FOUNDATIORM-Fieldbus

Skok nominalny mog¢ liwooeae nasts

awy montag, zintegrowany na sifowniku typu 3277 od 3,6 do 30 mm

mzgodnie z norm! IEC 60534-6 (NAMUR) od 3,6 do 200 mm

monta¢, na si*ownikach obrotowych (VDI/VDE 3845) k!t obrotu od 24° do 100°

Zakres skoku moyg¢ liwoceae nast

awy w zakresie zadanego skoku/obrotu - maks. mog¢liwe prze3o¢enie 1/5

Przy3icze magistrali obiektowej

interfejs magistrali obiektowej zgodnie z norm? IEC 61158-2, zasilanie z magistrali
Physical Layer Class 113 (wykonanie nie Ex)
111 (wykonanie EX)

Furztdzenie obiektowe zgodnie z FM 3610 entity, FISCO i FNICO

Komunikacja

Magistrala obiektowa

Przesy2anie danych zgodnie ze specyfikacj! magistrali obiektowej FOUNDATIMNFieldbus,
Communication Profile Class: 31 PS, 32 L
mog liwoceae wspo3pracy sprawdzono zgodnie z wymaganiami ITK 4.6

lokalnie

interfejs SSP firmy SAMSON i przejceciéwka dla interfejsu szeregowego

wymagane oprogramowanie

TROVIS-VIEW z modu3em bazy danych dla ustawnika pozycyjnego typu 3730-5

Dopuszczalne napiécie robocze

9 do 32 V DC - zasilanie z magistrali obiektowej
w odniesieniu do urztdzefi iskrobezpiecznych obowilzujt dodatkowo ograniczenia wynikajice
z atestu wzoru konstrukcyjnego

Maks. prtd roboczy

15 mA

Dodatkowy prid w przypadku awarii

0 mA

Zasilanie cicenienie zasilaj'g
jakoceee powietr.

d,4 do 7 bar (20 do 105 psi)

zagpdnie z norm?! SO 8573-1:2001

wielkoceee i iloceae czlsteczek zanieczyszczeii: klasa 4 -tpaesr oleju: klasa 3 - wilgoese i woda: klas
punkt rosy przynajmniej 10 K poni¢ej najni¢,szej, oczekiwanej temperatury otoczenia

Cicenienie nastawcze (wyjcecie)

0 bar do wysokoceci cicenienia powietrza zasilaj'cego

Charakterystyka liniowa/sta%oprocentowal/odwrotnie staloprocentowa - definiowana przez u¢ytkownika (za pomo
programu i funkcji komunikacyjnych) - klapa regulacyjna: liniowa/statoprocentowa - zawor z grzy
bem obrotowym: liniowa/sta%oprocentowa - zawor segmentowy: liniowa/staloprocentowa
odchy3ka od charakterystykE 1 %

Histereza £0,3 %

Rozdzielczooeze £0,1 %

Kierunek dzia3ania odwracalny

Zugycie powietrza

niezale¢ nie od powietrza zasilajlcego <110h

sidownika]

Wydatek powietrza napowietrzenia/dla Dp = 6 bar: 8,5 my3/h - dla Dp = 1,4 bar: 3,0 mp3/h - K vmax(zo °c) = 0,09
w celu si*ownika
odpowietrzeniadla Dp = 6 bar: 14,0 mp3/h - dla Dp = 1,4 bar: 4,5 mp3/h - Kvmaxo °c)= 0,15

Dop. temperatura otoczenia

—45 do +80 °C
w odniesieniu do urztdzef iskrobezpiecznych obowi'zujt dodatkowo ograniczenia wynikajice
z wzoru konstrukcyjnego

Wp3yw warunkéw temperatury

£0,15 %/10 K

zewnétrznych zasilania

brak

drgafi

£0,25 % do 2000 Hz i 4 g zodnie z norm! IEC 770

Zgodnoceze elektromagnetyczna

urzidzenie spe®nia wymagania norm EN 61 000-6-2, 61 000-6-3 oraz zalecei NAMUR NE 2

=

Przy3icza elektryczne

zaciski cerubowe dla przewodéw o przekroju od 0,2 do 2,5 mm?

1 zacisk kablowy M20 x 1,5 dla zaciskéw od 6 do 12 mm - drugi gwintowany otwo6r M20 x 1,5

Stopiefi ochrony

IP 66 /INEMA 4X

Zastosowanie w systemach
bezpieczefistwa zgodnych
z norm! [EC 61508/SIL

Prawdopodobiefistwo niezadziaania funkcji bezpieczefistwa na ¢danie PFD < 2,8 x10

dla poziomu ufnoceci 95 %.

WskaYnik awarii wiasnych (Safe Failure Fraction - SSF) zgodnie z tabel A1l zawart! w normie
61508-2 jest wiékszy lub réowny 0,99

Ustawnik mo¢ e byae stosowany w systemach bezpieczefistwa o tolerancji na awarié sprzétow?
od 1 lub 2 do SIL 4 w3tcznie

EC

Wejcecie binarne 1

Wejcecie 0 do 30 V DC polaryzacja dowolna - granica zniszczenia 40 V - pobér pridu 3,5 mA
przy napiéciu 24 V, z separacj!' galwanicznt
Sygna? sygnad ,1“ przy Ue > 5V sygna3 ,0“ przy Ue < 3V
Materiady
Obudowa cicenieniowy odlew aluminium EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) zgodnie z norm* DIN EN 1706 -

chromianowany i pokryty tworzywem sztucznym - wykonanie specjalne ze stali nierdzewnej 1.45

Czéceci zewnétrzne

stal nierdzewna 1.4571 i 1.4301

Zacisk kablowy

mositdz, niklowany, M20 x 1,5

Cié¢ar

oko3o 1,0 kg
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Wyposa¢ enie dodatkowe ustawnika pozycyjnego typu 3730-5

Wejcecie binarne 2lla zestyku bezpotencja3owego

Wejoecie prze3iczajice R < 100V - obcil¢alnocese zestyku 100 mA - granica zniszczenia 20 V/5,8 mA -
z separacj! galwanicznt

Zawor elektromagnetyczny - atest zgodnie z norm! IEC 61508/SIL

Wejoecie 24 V DC - polaryzacja dowolna - granica zniszczenia 40 V
U-57V
obdr pridu | = —————— (odpowiada 4,8 mA przy 24 V/114 mW
p p 3840 W (odp przy )
Sygna3 “0" £15V
bez funkcji szczelnego zamkniécia
Sygnas “1" >19V
z funkcj szczelnego zamkniécia
Trwadoceae u¢ytkowa > 5 x 4prze3iczed

Zastosowanie w systemach bezpiecze |odpowiednio do uk3adu pneumatycznego ustawnika pozycyjnego
fistwa zgodnych z normt! IEC 61508/SIL|

Indukcyjny wystcznik kraficowy

Wyslcznik szczelinowy typu SJ 2SN do pod3iczenia do wzmacniacza przesdiczajicego zgodnie z norm! EN 60 947-5-6

Zewnétrzny czujnik poo¢enia

Skok jak ustawnika pozycyjnego typu 3730

Kabel 10 m - elastyczny - z wtyczk! M12 x 1 - niepalny zgodnie z przepisami VDE 0472 - odporny n3
dzia3anie olejow, smaréw i czynnikbw ch3odz'cych oraz innych agresywnych mediéw

Dopuszczalna temperatura otoczenia od —60 do +105 °C

Odpornoceae na wstrzisy do 10 g w zakresie od 10 do 2000 Hz

Stopiefi ochrony IP 67

Zestawienie uzyskanych atestow Ex

Typ atestu Numer atestu Data Grupa zap3onowa / Uwagi
Europejski atest wzoru konstrukcyjnego PTB 04 ATEX 2109  25. 10. 2004 112 GEExiallCT6
& 112 D IP 65 T 80 °C; strefa 21; typ 3730-51

Deklaracja zgodnoceci PTB 05 ATEX 2010 X 16. 02. 2005& 11 3 G EEx nA/nL IIC T6; strefa 2

& 113D IP 65 T 80 °C; strefa 22; typ 3730-58
IECEX IECEx PTB 06.0054 02.11.2006 ExiallCT6
Atest FM 3023605 31. 10. 2005 Intrinsically Safe; Class |, II, Ill, Div. 1, Groups A-G;

Class |, Zone 0, AEx ia lIC T6;
Non incendive; Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D;
Class Il, lll, Div. 2, Groups F, G;
NEMA Type 4X; Typ 3730-53

Atest CSA 1675804 30. 01. 2006 ExiallC T6; Class |, strefa 0;
Class Il, Div. |, Groups E, F, G; Type 4 Enclosure
Ex nA IIC T6; Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D;
Class Il, Groups E, F, G;
Type 4 Enclosure; Typ 3730-53

Atest NEPSI GYJ06173 24.01.2006 ExiallC T6; wa¢sny do 23.01.2011; typ 3730-51
GYJ06174 24.01.2006 ExnAll T6; Ex nL IIC T6; wa¢ny do 23.01.2011
Typ 3730-58
Atest GOST po z30¢ eniu zapytania
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Wymiary w mm

Monta¢, zintegrowany

i .

—— ~.

210

Monta¢, zgodnie
z zaleceniami NAMUR

Monta¢, na sifownikach
obrotowych

p3ytka
przy3iczeniowa
G Y4 lub ¥4 NPT

86

&F

uchwyt manometréw
G Y4 lub ¥4 NP

lub p3ytka przy3iczeniowa

Output (38)  Supply (9)

dYwignia
S = 17 mm
M = 50 mm
L =100 mm
XL =200 mm

Output Al

| —— 950 (=— Supply (9)

T
O0

1
BEEE Rk )=k
ol e 71
ﬁ by wzmacniacz
| 50— R 1-:—7807—7>7 UL:&:, dwukierunkowy ~ Output A2
‘ 130
150
p3ytka przy3czeniowa
\ S
J f +
—t—1——
J7 ‘ ,j,
‘ ——{T T f
164 15
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Kod artykusu

Ustawnik pozycyjny Typ3730- 5 x x x 0 x 0 x x 0 x 0 0 x O x x
z wycewietlaczem LCD i funkcj! autonastawy, FOUNDATI®NFieldbus ‘
Ochrona Ex ‘

nie 0

&I 2GEExiallCT6® 112D IP 65T 80 °C zgodnie z ATEX 1

CSA/FM intrinsically safe / non incendive; Ex ia/Ex nA 3

& 113 GEEXNA Il T6/EEX nL IIC T6

& 113D IP 65 T 80 °C zgodnie z ATEX 8

Wyposa¢ enie dodatkowe

indukcyjny wy3tcznik kraficowy

nie 0
1 x Typ SJ2-SN 1

zawor elektromagnetyczny
nie 0

tak, 24 V DC 4

zewnétrzny czujnik po3og¢ enia

nie 0
tak 0 0 1 0 0

wejoecie binarne

nie 0

zestyk bezpotencjatowy 0 1

Funkcje diagnostyczne

program EXPERT (wersja standardowa) 1

program EXPERT+ (poszerzone funkcje diagnostyczne) 2

Materia® obudowy

aluminium (wykonanie standardowe) 0

stal nierdzewna 1.4581 0 1

Zastosowanie specjalne

nie 0
urzidzenie w wersji dla lakiernictwa 1
przy3icze powietrza zu¢gytego z gwintem %-18 NPT 0 0 0 0 2

Wykonanie specjalne

nie 0 0 O
NEPSI Ex ia 1 0 0 9
NEPSI Ex nL 8 01 0
IECEX 1 01 2

Copyright © 2009 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Paielanie jakimikolwiek metodami wy3'cznie za zgod* SAMSONSp. z 0.0. AUTOMATYKA | TECHNIKA POMIAROWA - Warszaw

6 T 8384-5 PL



Konfiguracja sieci i ustawnika pozycyjnego

za pomoc! konfiguratora NI-FBUS TM

Ustawnik pozycyjny mo¢na skonfigurowaae tak¢e posiugujic
sié do tego celu konfiguratorem NI-FBU%firmy National In-
struments.

Za pomoc! konfiguratora NI-BUSM mo¢na zaprojektowase
cadl siesee magistrali obiektowej FOUNDATION Fieldbus.
Konfigurator umoyg liwia tak¢ e niezale¢ nt regulacjé na obiekcie
przy u¢yciu wewnétrznego regulatora PID zabudowanego
w ustawniku.

Pod3iczenie elektryczne i do magistrali obiektowej

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wsp63pra
cy z magistral obiektow! FOUNDATION™ Fieldbus musi byae
pod3iczony do segmentéw magistrali spe3niajicych wymaga
nia normy IEC 61158-2. Zaréwno zasilanie, jak i przesy3anie
danych odbywa sié za pomoc?! ekranowanego przewodu dwu
¢ysowego.

Monta¢, ustawnika pozycyjnego

Za pomoct bloku przy3iczeniowego elektropneumatyczny
ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspé3pracy
z magistral! FOUNDATION™ Fieldbus mo¢,na montowage bez
pocerednio na si*fowniku typu 3277.

W sifownikach z po3o¢.eniem bezpieczefistwa ,trzpief sisowni
ka wysuwany na zewnltrz* i w siownikach typu 3277-5
(120 cn) cicenienie nastawcze jest doprowadzane do siowni
ka przez otwér wewnltrz jarzma sidownika. W si®ownikach

z podo¢.eniem bezpieczefistwa “trzpiefi sifownika wcitgany do
wewnltrz” i z membran? o powierzchni ponad 240 cm? cicenie
nie nastawcze jest doprowadzane do silownika przez fa-
brycznt, zewnétrzn? rurké 3iczict.

Za pomoc! kitownika monta¢owego urzidzenie mo¢ha za-
montowaee tak¢ e zgodnie z norm! IEC 60534-6-1 (zalecenia
NAMUR). Ustawnik mo¢ na zamontowage po dowolnej stronie
zaworu regulacyjnego.

Do zamontowania ustawnika na silowniku obrotowym typu
3278 lub na innych si*ownikach obrotowych zgodnie z przepi
sami VDI/VDE 3845 stosuje sié paré ktownikéw uniwersal
nych. Ruch obrotowy si3ownika jest przenoszony do ustawnika
pozycyjnego za pomoc! tarczy sprzég3a. Charakterystyké za
daje sié za pomoc?! programu.

Sitowniki dwustronnego dzia3ania, nie wyposa¢one w sprégy
ny, wymagaj! zastosowania wzmacniacza dwukierunkowego
dla drugiego cicenienia nastawczego o przeciwnym kierunku
dziadania.

Tekst zamdéwienia
Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspo63pra
cy z magistral’ FOUNDATION™ Fieldbus

— montag, zintegrowany na sitowniku typu 3277
firmy SAMSON

— monta¢, zgodnie z zaleceniami NAMUR

— monta¢, na si*fowniku obrotowym

— bez manometréw / z manometrami dla cicenienia
do maks. 6 bar

ochrona przeciwwybuchowa (Ex)

wystcznik kraficowy

zawor elektromagnetyczny

wejoecie binarne dla zestyku bezpotencja3owego

— poszerzone funkcje diagnostyczne progamu EXPERT+

Zmiany techniczne zastrze¢ one
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