Sitowniki elekiryczne
Sitownik skokowy typu SAM

Zastosowanie

Sitowniki elekiryczne do zaworéw regulacyjnych stosowanych
w instalacjach przemystowych, szczegélnie do zaworéw serii
240, 250 i 280.

Sita zamykania od 2 kN do 25 kN

Skoki od 15 do 120 mm

Sitowniki te sq skokowymi napedami elektrycznymi

wyposazonymi w silniki zasilane prgdem zmiennym jedno- lub

trojfazowym. Ruch obrotowy silnika przenoszony jest poprzez

zespét przektadni i odpowiednie elementy na  trzpien

sitownika.

Sitownik jest produkowany w wykonaniach z silnikiem na prad

zmienny 230 V lub prad tréjfazowy 400 V do podfqczenia do

regulatora trojpunktowego. Czas skoku nominalnego wynosi

od 18 s do 144 s. Naped reczny stanowi standardowe

wyposazenie. W sifowniku zmontowane sq nastepujqce

moduly przetqczajqce i sygnalizacyjne:

* dwa momentowe wytqczniki krafcowe

* trzy drogowe wytgczniki kraricowe

Dodatkowo mozna zaméwié:

e silniki samohamowne (wymagane w wypadku ustawnikéw
pozycyinych),

¢ jeden lub dwa nadajniki potencjometryczne 100, 200 lub
1000 W,

o elektroniczny  sygnalizator  pofozenia  z  sygnatem
wyjsciowym od 4(0) do 20 mA,

e ustawnik pozycyiny; sygnaty wejsciowe: 4(0) do 20 mA lub Rys- 1 - ::c;vénwiirezlzlferyj:z Zprnsm ;j?omowany
0do10V. guiacyinym

Wykonania
Z silnikiem klatkowym z chfodzeniem powierzchniowym na
prad zmienny 230 V lub prad tréjfazowy 400 V. Sitownik
wyposazony jest w dwa wylgczniki momentowe i trzy o
qczniki - krancowe. Silnik  z  czujnikiem temperatury
(opcjonalnie dla typu SAM -01 do -23).
Typ SAM -01 i SAM -1x - Sifownik elekiryczny o skoku
nominalnym 30 mm i z nominalng sitg nastawczg 2 kN
(SAM - 01 i SAM -10) do 6 kN (SAM - 13).
Typ SAM - 2x - Sitownik elekiryczny o skoku nominalnym
30 mm i z nominalng sitg nastawczg 6 kN (SAM - 20) do 15 kN
(SAM - 23).
Typ SAM - 3x - Sitownik elekiryczny o skoku nominalnym
60 mm i z nominalng sifg nastawczg 6 kN (SAM - 30) do 15 kN
(SAM - 33).
Typ SAM - 4x - Sitownik elekiryczny o skoku nominalnym
60 mm i z nominalng sifg nastawczg 15 kN (SAM - 40) do 25 kN
(SAM - 42).
Typ SAM - 5x - Sitownik elektryczny o skoku nominalnym
120 mm i z nominalng sitg nastawczg 15 kN (SAM - 50) do 25 kN T
(SAM - 52). .
We wszystkich sitownikach mozna zamontowaé opisane wyzej
elementy  dodatkowego ~ wyposazenia  elektrycznego.
Szczegdtowe informacie techniczne patrz str. 2.

Rys. 2 - Sidownik elektryczny typu SAM zamontowany
na zaworze redukcyjno-schfadzajgcym typu 284
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Sposéb dziatania

Silnik sitownika przetwarza impulsy wyjsciowe tréjpunktowego
regulatora krokowego w kolejne kroki nastawcze. Diugos¢
trwania takich krokéw i kierunek obrotu zalezq od uchybu
regulaci.

Ruch obrotowy silnika przenoszony jest za pomocq zespotu
przektadni na koto zebate zacisniete na tulei z gwintowang
nakretkg. W gwincie nakretki przesuwa sie gérna czes¢
trzpienia sifownika majgca odpowiedni gwint zewnetrzny.
Ruch obrotowy kofa zebatego i tulei powoduje wkrecanie sie
trzpienia sitownika w gwint nakretki i tym samym wykonywanie
ruchu posuwistego (skoku). Po roztgczeniu sprzegta silnika
sifowniki mogq bye ustawiane recznie.

Wszystkie wykonania sq wyposazone w dwa wylgczniki
zalezne od momentu obrotowego (momentowe) i trzy
przetgczniki  zalezne od skoku (drogowe). Te moduly
elekiryczne sq oddzielone od zespotu przektadni i znajdujq sie
pod uszczelniong pokrywq. Dzigki temu chronione sq przed
wilgociq i kurzem i sq tatwo dostepne po uniesieniu pokrywy.
Wylqczniki momentowe (S1 i S2 na rys. 4) wylqczajg silnik po
osiggnieciu zadanej sity nastawczej, np. po osadzeniu grzyba
na gniezdzie lub w wypadku zablokowania ruchu posuwistego
przez obce ciafo. Trzy bezpotencjatowe wylqczniki drogowe
(S3 do S5) wysytajq sygnat w wypadku przekroczenia zadanej
wartoéci granicznej w gére lub w dét. Wytqeznik (S3)
stosowany jest czesto do ograniczania drogi pokonywanej w
kierunku ofwierania zaworu regulacyjnego, natomiast dwa
pozostate przetgczniki (S4 i S5) do sygnalizowania potozenia
posredniego lub korcowego.

Na zyczenie klienta sifowniki mogq byé wyposazone w dwa
nadajniki potencjometryczne i/lub w sygnalizator pofozenia o
sygnale wyjéciowym od 4(0) do 20 mA. Stuzg one do
analogowego przesytania informacji o potozeniu grzyba
zaworu regulacyjnego. Ponadto  w  wypadku  silnikéw
samohamownych na prgd zmienny 230 V, 50 Hz mozna
zamontowae ustawnik pozycyjny o sygnale wejsciowym 4(0) do
20 mA lub 0 do 10 V. (Ze wzgledu na niezbedne dodatkowe
zewnetrzne styczniki rewersyjne silniki samohamowne na prad
trojfazowy wymagajq wiekszego nakfadu pracy podczas
instalacji i rozruchu).
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Rys. 3 - Sitownik elektryczny typu SAM

Tabela 1 - Dane techniczne
Typ SAM- 01 |10 | 11 |12 | 13 |20 | 21 | 22 | 23 |30 |31 | 32|33 |40 | 41 | 42 | 50 | 51 | 52
N°’.‘"k”°'”°.' sita KN| 2 | 2 (3545 6 | 6|8 1215 6 |8 |12|15|15|20|25|15|20 |25
nacisku osiowego
Skok standardowo 30 60 120
nominalny opcjonalnie 15 30 60
Predkos¢ 17 13,5 13,5
przesuwu mm/min| 15 17 -25-50 34 13,5-25-50 | 22 | 13,5-25-50 | 22 25-50
trzpienia 40 40
Gwint przytqczeniowy M30x1,5 M60x1,5 M100x1,5
Stopiers ochrony IP 65
Dop. temperatura otoczenia -20 do +60°C
Tabela 2 - Pofqczenia elekiryczne
. ~ 20 - 21 22-23| 23 | 20-21-22| 23 40 - 41 . 42

Typ SAM- | 01 |10&ltaiz) 13 30 .31 |32.33] 33 |30.31.32| 33 | 5051 .52
Predkos¢ przesuwu o /in | 15 17625 50 | 17| 34 135 | 25 | 135 | 22 50 40 25 50
trzpienia

230 V/50 Hz|0,029| 0,16 |0,18|0,16|0,18 | 0,1 [0,225| 0,145 |0,225 0,7 0,7 0,66 0,93
S"Tfi; F[’Zl]d” 400 V/50 Hz|0,015| 0,11 |0,08|0,11| 0,08 |0,062| 0,11 | 0,85 | 0,11 0,29 0,29 0,4 0,7

Hni
wykonanie silnik synchroniczny silnik indukeyjny 1)
pomiar temperatury tylko na zyczenie klienta przetqcznik bimetalowy
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Tabela 3 - Wyposazenie elekiryczne

Wykonanie standardowe 2 przefqczniki momentowe

3 przetqczniki drogowe

Zwdj silnika z czujnikiem temperatury (patrz tab. 2)

Do wyboru

lub synchronicznego)

1 lub 2 nadajniki potencjometryczne 100, 200 lub 1000 W
1 sygnalizator potozenia z wyjsciem 4(0) do 20 mA
1 ustawnik pozycyjny, wejscie 4(0) do 20 mA; 0 do 10 V (tylko w wypadku silnika samohamownego

1 oporowy element grzejny z czujnikiem temperatury

Podtgczenie elekiryczne

Sitowniki mogq bye podtgczane na pomocq umieszczonych
wewngtrz listw zaciskowych (wykonanie standardowe), za
pomocq 32-biegunowych listw zaciskowych umieszczonych
w skrzynce zaciskowej lub za pomocq zespolonego wiyku.
10-biegunowa wtyczka ma posrebrzane gniazda i wyki (wiyk
do podigczenia przefqcznikéw i sygnalizatoréw  jest
24-biegunowy i ma posrebrzane lub poztacane styki).

Jezeli w wypadku podiqczenia za pomocg wiyku ma bye
zamontowany czwarty wytgcznik drogowy (Sé), mozna
podtaczye tylko jeden nadajnik potencjometryczny (R1).
Wylqcznik drogowy (S3) nalezy ustawie w taki sposéb, zeby
poprzez wylqczanie silnika ograniczat on skok cztonu
nastawczego w kierunku otwierania.

SAM -01
do -33

SAM -20 SAM -20

potgczenie zaciskowe

i

'@123 @123

po’{qczenle wiykowe do 380 V

OO

| YYYY | Y‘H’ j;
'@3 79 . @379 1 .
po’rqczenle wiykowe do 500 V

DE wylqcznik momentowy

ES elektroniczny sygnalizator potozenia
a poditgczany za pomocq przewodu cztero-/tréjzytowego
b podtgczany za pomocq przewodu dwuzytowego

HZ oporowy element grzejny z czujnikiem temperatury
POT nadajnik potencjometryczny

Wazny jest zawsze schemat pofaczen naklejony na pokrywie sitownikal!
Rys. 4 - Schematy potqczen
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po’chzenle wiykowe

TW  czujnik temperatury
WE  wytqcznik drogowy
S 3 do ograniczania drogi nastawy
S 4 do S 6 do sygnalizacji potozer: posrednich
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Wymiary i ciezar

Typ SAM -01 do -13 1) SAM -20 do -23 SAM -30 do -33 SAM -40 do -42 SAM -50 do -52
Skok nominalny 30 30 60 60 120
H 248 319 304 385 395
H4 max. 90 90 165 165 315
Hé6 34 34 54 54 92
@D 144 188 188 216 216
& D2 16 16 22 40 40
D d (gwint) M30x1,5 M30x1,5 M60x1,5 M60x1,5 M 100 x 2
Ciezar ok. kg 5 6 7 15 19
1) Bez ustawnika pozycyjnego i sygnalizatorapofozenia ES, poza tym jak SAM -20
Dane zaméwieniowe
Sitownik elektryczny typu SAM -...
~—— @D —— Silnik na prad zmienny 230V, 50 Hz
m silnik samohamowny na prgd zmienny 230 V, 50 Hz
f ) Silnik na prad tréjfazowy 400V, 50 Hz
silnik samohamowny na prad tréjfazowy 400 V, 50 Hz
zamontowany na zaworze regulacyjnym typu ...
Skok zaworu 15/30/60/120 mm
H
Opcjonalnie:
nadajniki potencjometryczne 1lub2
100, 200 lub 1000
W
Ho A 1 elektroniczny sygnalizator pofozenia,
ﬁ H4 wyjécie 4(0) do 20 mA
! 1 ustawnik pozycyiny,
| L D2 wejscie 4(0) do 20 mA
Odo 10V
— | ] -

Zmiany techniczne zastrzezone
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