Program , TROVIS-VIEW*
TROVIS 6661

Zastosowanie

Ujednolicona konfiguracja i obs3uga ro¢nych urzidzefi firmy

SAMSON, ktére mog! wspéipracowase z magistralami komu

nikacyjnymi. c €

Program TROVIS-VIEW jest ujednoliconym interfejsem dla-r6 W przypadku po3iczenia bezpoceredniego mo¢na pracowase

nych urztdzefi firmy SAMSON. Za pomoc! tego programu zarowno w trybie on-line, jak i off-line. Dane mog¢na wiéc

z odpowiednim modudem mo¢ na konfigurowaae i parametryzo  zmienige w urztdzeniu natychmiast lub najpierw przygotowase

wage urztdzenia. w komputerze i nastépnie przeniecese do urzidzenia w miejscu

" . jego zamontowania.
Transmisja danych pomiédzy programem TROVIS-VIEW

i urztdzeniem firmy SAMSON odbywa sié albo bezpocerednio  Ka¢dy modu® oprogramowania urztdzenia zawiera bazé
(np. za pomoc! kabla po3iczeniowego i przejoeciowki dla pod w3aceciwoceci danego typu urzidzefi, jak parametry, dane,
czerwieni; zob. te¢, tabela 1) lub pocerednio za pomoct modu3u  poziomy dostépu itd.

pamiéci przenocenej lub modu3u pamiéci 1400-9379 dla serii  R6¢ ne poziomy dostépu mo¢ na chroniae za pomoc! hases.
TROVIS 5500. Oferta dostépnych modu3éw jest stale poszerzana.
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Obs3ugi programu mog¢,na sié 3atwo nauczyae, ponieway, inter

fejs jest podobny do menad¢ era plikéw Explorer pracujicego
w cerodowisku Windows. Analogicznie dostépne st tu:

* struktura drzewa

» widok listy

e wybor

* menu kontekstowe dostépne za pomoc! prawego przycisku

myszy
 3adowanie i zapamiétywanie

Wymagania sprzétowe

Komputer klasy PC z nastépujlcym minimalnym wyposag¢ eniem:
e procesor Pentium Il lub o poréwnywalnych parametrach

(300 MHz lub wiécej), zalecane 500 Mhz

e port szeregowy RS-232 lub przejceciowka USB — RS 232 (dla

regulatoréw serii TROVIS 5500 konwerter USB 3) i odpo
wiednie dla danego urztdzenia firmy SAMSON
wyposa¢ enie zgodnie z tabel® 1, Transmisja danych"

* min. 94 MB RAM, zalecane 192 MB RAM

e min. 150 MB wolnego miejsca na dysku twardym plus
dodatkowo 15 do 20 MB miejsca na dysku twardym dla
ka¢ dego modudu programowego

 karta graficzna SVGA (min. 800 x 600)

* napéd CD-ROM

Wymagania programowe

« system operacyjny: Window 2000 (przynajmniej SP2),
Windows? XP, Vist&

 Microsoff.NET Framework wersja 2.0 lub wy¢ sza
(na p3ycie instalacyjnej)

« przeglidarka internetowa: Microsoff Internet Explorer
w wersji od 6.0

Zakres dostawy

Program ,TROVIS-VIEW” i modudy dla urztdzef st dostarcza-
ne na piycie CD-ROM wraz z dokumentacj! on-line. Modu3y st
chronione has2em.

Uaktualnienia programu s! dostépne w internecie
(http://www.samson.de) na stronie ,Support und Downloads”.

Wyposag¢ enie dodatkowe (rys. 1 do 3)

Przejoeciowka portu szeregowego USB 1.1

nr katalogowy 8812-2001
Konwerter portu USB 3 nr katalogowy 1400-9377
Pakiet sprzétowy sk3adaj'cy sié z modudu pamiéci przeno
cenej, przejoeciowki do pod3iczenia modu3u pamiéci przeno
@nej, kabla po3tczeniowego nr katalogowy 1400-7704
Modus3 pamiéci przenocenej nr katalogowy 1400-7697
Modus3 pamiéci przenoaenej - 64 nr katalogowy 1400-9753
Modu?® pamiéci nr katalogowy 1400-9379

Kabel po3iczeniowy
RJ 12/D-Sub 9-pinowy nr katalogowy 1400-7699

Przejceciowka dla podczerwieni nr katalogowy 8864-0900

Uchwyt dla przejceciowki na podczerwiefi
nr katalogowy 1400-9769

Kabel USB (mini B — USB typu A)
nr katalogowy 8801-7301

Przejoeciowka interfejsu szeregowego
nr katalogowy 1400-7700

Zaizolowana przejcecidéwka portu USB
nr katalogowy 1400-9740

Modem FSK
— RRS-232 EEX (ia)
— RS-232 (bez Ex)

nr katalogowy 8812-0129
nr katalogowy 8812-0130
— PCMCIA (bez Ex) nr katalogowy 8812-0131
— USB (bez Ex) nr katalogowy 8812-0132

Klucz USB do programu diagnostycznego EXPERT+
nr katalogowy 1400-9555

RS-232

przejoeciéwka portu szeregowego USB 1.1 (8812-2001)

modu? pamiéci
przenocenej (1400-7697)

modu3 pamiéci przenocenej — 64
(1400-9753)

Rys. 1 - Wyposa¢ enie dodatkowe
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siownik typu 5757
sidjownik typu 5757-7
si*fownik typu 5857

sitownik typu 5724

si*fownik typu 5725

si*fownik typu 5725-7

siownik typu 5824

si*ownik typu 5825
w

=

Media 6
(typ 500)

Typ 3374

L

@

/
=

gniazdo RJ 12 w urztdzeniu firmy SAMSON
port COM (RS-232) w komputerze *
port USB w komputerze *
kabel postczeniowy
7a  modu3 pamiéci przenocenej
przejceciowka do pod3iczenia modusdu
9 modu? pamiéci 1400-9379 (seria TROVIS 5500)

o 01 b

Rys. 2 - Przyk3adowe sposoby transmisji danych

TROVIS 5573

TROVIS 5575
TROVIS 5576
TROVIS 5579

O
(@)
om ©

TROVIS 5433

O
O

TROVIS 5431

O
0

* W systemach Window& 2000, Windowsa XP
poddiczenie mo¢na wykonase poprzez port COM w
komputerze bidY za pomoct przejoeciowki portu szere
gowego USB 1.1 lub konwertera USB 3 (rys. 1).
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1 gniazdo RJ 12 w urztdzeniu firmy SAMSON

2 port na podczerwiefi w urztdzeniu firmy SAMSON

3 port USB w urzidzeniu firmy SAMSON

4 port COM (RS-232) w komputerze * ) R

5 port USB w komputerze * "W systematfh Windowa

) 2000, Windowsa XP pod3icze

6  kabel po¥iczeniowy nie mogna wykonas poprzez

7b  modu? pamiéci przenocenej — 64 port COM w komputerze bidY

8 przejcecidwka do pod3iczenia modusu za pomoc! przejoeciéwki portu
10  przejoeciéwka dla portu szeregowego szeregowego USB 1.1 lub kon

11 modem FSK wertera USB 3 (rys. 1).

12 przejcecidwka dla podczerwieni
13 kabel USB (Mini B, 5-pinowy, USB typ A)
14 zaizolowana przejoeciéwka portu USB

ustawniki pozycyjne typu 3730-2/-3/-4/-5,

ustawniki pozycyjne typu 3731-3/-5, 5
ustawniki pozycyjne typu 3785, 3787

ustawnik pozycyjny typu 3738-20

]

ustawnik pozycyjny typu 3780
E E |

TROVIS 5432
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Rys. 3 - Przyk3adowe sposoby transmisji danych
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Tabela 1 - Transmisja danych

Transmisja danych
bezpocerednio pocerednio
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Urztdzenie firmy SAMSON od wersji x| Elal s N =X ELE El S
Regulator dla ogrzewnictwa
TROVIS 5431 1.00 . o e ’
TROVIS 5432 1.00 .
TROVIS 5433 1.00 . o e ’
TRIVIS 5573 1.80 . .
TROVIS 5575 1.13 o* .
TROVIS 5576 1.00 o¥ .
TROVIS 5579 1.20 o* .
Regulator kompaktowy
TROVIS 6493 2.03 lub 3.03 ‘ ‘ ‘ . ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Regulator dla przemys3u TROVIS 6495-2
bez karty portéw .
z kart! portéw RS-232/USB 1.00 . . . g L
z kart! portéw RS-485/USB . .
Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny
typu 3730-2 1.10 . .
typu 3730-3 z protokosem HARY 1.10 . .
typu 3730-4 z protokolem PROFIBUS-PA R 1.43, K 1.00 g
typu 3730-5 z protoko3emFOUNDATION™ fieldbus R 1.40, K 1.20 . .
Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny w wykonaniu Ex d
typu 3731-3 z protoko3em HART 1.30 . .
typu 3731-5 z protoko3emFOUNDATION™ fieldbus R 1.45, K 1.00 . .
Ustawnik pozycyjny
typu 3780 z protoko’em HART K211 .
typu 3785 z protoko®em PROFIBUS-PA
urztdzenia z oprogramowaniem w wersji 2.0 K 1.60 — K 1.99 . .
urzidzenia z oprogramowaniem w wersji 3.0 K 2.00
typu 3787 z protoko3emFOUNDATION™ fieldbus K 1.10 . .
Nadajnik stanéw granicznych, typ 3738-20 1.00 . .
Sidowniki elektryczne z ustawnikiem pozycyjnym
typu 3374 1.00 . o e ’
typu 5824/5825 1.00 . o e ’
typu 5857 1.00 . o e ’
Kombinowane regulatory z siownikiem skokowym
sidowniki typu 5757 / 5724/5725 1.00 . o .
sidowniki typu 5757-7, 5725-7 1.00 . o e .
Przetwornik pomiarowy
Urztdzenie serii Media 6 (typ 5006) 2.00 . ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ o e ‘ .
* Regulatory typu TROVIS 5575, 5576, 5579: od wersji V 1.41
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Tekst zamowienia

TROVIS-VIEW 6661-1c cc

Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5431
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5432
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5433
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5573
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5575
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5576
Regulator dla ogrzewnictwa TROVIS 5579
Regulator kompaktowy TROVIS 6493
Regulator dla przemys3u TROVIS 6495-2
Ustawnik pozycyjny typu 3730-2

Ustawnik pozycyjny typu 3730-3

Ustawnik pozycyjny typu 3730-4

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5

Ustawnik pozycyjny typu 3731-3

Ustawnik pozycyjny typu 3731-5

Ustawnik pozycyjny typu 3780

Ustawnik pozycyjny typu 3785

Ustawnik pozycyjny typu 3787

Nadajnik stanéw granicznych, typ 3738-20
Sitownik elektryczny typu 3374 z ustawnikiem
pozycyjnym

Sitownik elektryczny typu 5824/5825

z ustawnikiem pozycyjnym

Sitownik elektryczny typu 5857 z ustawnikiem
pozycyjnym

Regulator kombinowany z si*ownikiem skokowym
typu 5724/5725

Regulator kombinowany z si*ownikiem
skokowym typu 5725-7

Regulator kombinowany z sidownikiem skokowym
typu 5757

Przetwornik pomiarowy Media 6 (typ 5006)
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Zmiany techniczne zastrze¢ one.
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